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DESCRIPCION DEL PROGRAMA

La asignatura laboratorio de controles eléctricos Il, proporciona al estudiante las primeras experiencias
practica en el mando y proteccion de los motores eléctricos industriales y su integraciéon a los sistemas de
produccién automatizados, asi como proporcionan los primeros contactos en el desarrollo de sistemas de
control supervisados. Este laboratorio es parte integral de la asignatura Controles Eléctricos IlI.

El programa presenta las herramientas basicas mas utilizadas en la industria, referente al mando, control y
proteccion de los motores eléctricos industriales.

Los topicos que cubre esta asignatura son:

1. Arranque tradicionales de motores asincronicos

2. Arranque electrénico de motores eléctricos industriales.

3. Los sistemas de supervision en los sistemas automatizados.

MODALIDAD Y ESTRATEGIA DE ENSENANZA

La ensefianza esta basada en la realizacion practica de las diferentes aplicaciones, siguiendo las
recomendaciones de los diferentes métodos de arranques histéricamente utilizados.

La estrategia abarca los topicos siguientes:

1 Demostracion de aplicacion tipica.

2 Desarrollo de una aplicacion especifica por parte del estudiante.

3 Ejecucidn practica.

ESTRATEGIA DE ESTUDIO

1 Capacitar al estudiante en las diferentes técnicas para el mando y proteccion de los motores
eléctricos industriales.

2 capacitar al estudiante en la utilizacion de los diferentes equipos electrénicos para el mando de
motores eléctricos.

OBJETIVO TERMINAL DE LA ENSENANZA

1 Capacitar al estudiante en las diferentes técnicas para el mando y proteccion de los motores
eléctricos industriales.

2 Capacitar al estudiante en la utilizacién de los diferentes equipos electrénicos para el mando de
motores eléctricos.

3 Capacitar al estudiante con las técnicas necesarias para el desarrollo de aplicaciones de
controles automaticos que incluyan la supervision del proceso.




UNIDAD Il

OBJETIVO TERMINAL DE UNIDAD

ARRANQUES DE MOTORES ELECTRICOS

DURACION

16 SEMANAS

EVALUACION

10 %

CONCEBIR Y PONER EN MARCHA EL ARRANQUE DE
MOTORES ELECTRICOS UTILIZANDO LOS METODOS
TRADICIONALES

ESTRATEGIA DE INSTRUCCION

Presentaciones orales

Estudio de caso

Demostracion practica

Desarrollo de caso por el estudiante
Ejecucion practica

OBJETIVOS ESPECIFICOS

1. Desarrollo y puesta en marcha de aplicaciones practicas que convienen la utilizacion de los métodos
tradicionales para el arranque de los motores eléctricos.

CONTENIDOS

e  Composicion de un arrancador.
e Métodos de arranque:
e Arranque directo
e Arranque a tensién reducida.

Material Propuesto:

Automata programable TST-micro, computador personal, contactores, relé térmico y motor eléctrico




UNIDAD IlI OBJETIVO TERMINAL DE UNIDAD

TECNOLOGIA ELECTRICA DE ARRANQUE CONCEBIR Y PONER EN MARCHA EL ARRANQUE DE
MOTORES ELECTRICO POR MEDIO ELECTRONICOS.
DURACION
EVALUACION

ESTRATEGIA DE INSTRUCCION

Presentaciones orales

Estudio de caso

Demostracion practica

Desarrollo de caso por el estudiante
Ejecucion practica.

OBJETIVOS ESPECIFICOS

Desarrollar y poner en marcha aplicaciones de controles autométicos que involucren el uso de los métodos
electronicos. Para el arranque de motores eléctricos.

CONTENIDOS

Estructura general de los arrancadores electrénicos.

Configuracion y programacion de los arrancadores electrnicos.

Estructura general de los variadores de frecuencia (Velocidad)

Desarrollo de aplicacion de sistema automatico que conviene el uso de los equipos electronicos de arranque
Material Propuesto:

Automata programable, computador personal, arrancador electronica ATS, variador de frecuencia ATV y motor
eléctrico.




UNIDAD lllI OBJETIVO TERMINAL DE UNIDAD

SISTEMAS DE EXPLOTACION CONCEBIR Y PONER EN MARCHA UN SISTEMA AUTO
MARCO DE CONTROL QUE INVOLUCRE EL USO DE UN

~ SISTEMA DE SUPERVISION.
DURACION

16 SEMANAS

EVALUACION

10 %

ESTRATEGIA DE INSTRUCCION

e Presentaciones orales
e Estudio de caso
e Demostracion practica
e Desarrollo de caso por el estudiante
e Ejecucion practica.
OBJETIVOS ESPECIFICOS
1. Desarrollar y poner en marcha aplicaciones de control automatico que involucren el uso de las consolas de
explotacién de dialogo para ejecutar las diferentes acciones de control involucradas en el proceso.
CONTENIDOS
e Consola de dialogo y explotacion.
e Configuracién y programacion de las consolas de dialogo y explotacion.
e Comunicacién consola / autdbmata programable.
e Desarrollo de aplicacion de un sistema automatico que conlleven al uso de las consolas de dialogos y explotacién

para ejecutar las acciones de control y monitoreo del estado del sistema automatizado..
Relacion de corriente en la conexion. estrella- triangulo.

Conexion triangulo abierto.

Material Propuesto:

Automata programable TST-micro, computador personal, consola magelis, motores eléctricos y variadores de

velocidad.
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